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	МИНИСТЕРСТВО ОБРАЗОВАНИЯ И НАУКИ

САМАРСКОЙ ОБЛАСТИ

СЕВЕРО-ВОСТОЧНОЕ УПРАВЛЕНИЕ

	

	ПРИКАЗ

	

	от 11 марта  2016 года   № 067-од

О проведении окружного конкурса юных конструкторов робототехники
В целях популяризации технического направления детского творчества и в соответствии с  планом  проведения Компьютерного марафона, п р и к а з ы в а ю:
          1. Утвердить Положение об организации и проведении  окружного конкурса юных конструкторов робототехники (далее – Конкурс) (Приложение №  1).
2. ГБУ ДПО «Похвистневский РЦ» (Радаевой Г.Н.)  и ГБОУ СОШ с.Алькино (Алтынбаеву М.И.) организовать    5 апреля 2016 г.  проведение Конкурса на базе опорного образовательного учреждения ГБОУ СОШ с. Алькино.

3. Утвердить состав оргкомитета и состав жюри Конкурса (Приложение 2- 3).

4. Руководителям общеобразовательных организаций, подведомственных Северо-Восточному управлению министерства образования и науки Самарской области, обеспечить участие  школьных команд в окружном конкурсе.

5. Контроль  за исполнением настоящего приказа возложить на начальника отдела развития образования Е.А.Серову.
Руководитель 

Северо-Восточного управления

                                                         А.Н. Каврын



Приложение № 1

к приказу

СВУ МОиН СО

от 11.03.16 г. №067-од

ПОЛОЖЕНИЕ

об организации и проведении  окружного конкурса юных конструкторов робототехники
1. Общие положения

1.1.  Окружной конкурс  юных конструкторов робототехники (далее – Конкурс) проводится Северо- Восточным управлением МОиНСО в рамках Компьютерного марафона 2016  с целью популяризации технического направления детского творчества.
Организаторы Конкурса - государственное бюджетное учреждение дополнительного профессионального  образования Самарской  области  "Похвистневский Ресурсный центр" (далее – ГБУ ДПО «Похвистневский РЦ») и государственное бюджетное общеобразовательное учреждение Самарской области средняя общеобразовательная школа       с. Алькино муниципального района Похвистневский Самарской области (ГБОУ СОШ   с. Алькино).
1.2. Основными целями и задачами Конкурса являются:

- популяризация научно-технического творчества и повышение престижа инженерных профессий среди молодежи;

- развитие у молодежи навыков практического решения актуальных инженерно- технических задач и работы с техникой;

- стимулирование интереса детей и молодежи к сфере инноваций и высоких технологий.
Конкурс проводится 5 апреля 2016 года по адресу: Самарская область, Похвистневский район, с. Рысайкино, ул. Ижедерова, 1а,  ГБОУ СОШ с. Алькино.
2. Общие правила
2.1.  Участники Конкурса
 В Конкурсе участвуют команды, состоящие из 2-х человек.
Соревнования проводятся в двух  возрастных категориях: 

- младшая группа: учащиеся до 11 лет включительно;
- старшая группа: учащиеся с 12 до 15 лет включительно.
2.2. Номинации Конкурса:
Шагающие роботы (младшая группа);
Траектория (отдельно младшая группа и старшая группа);

Сумо (отдельно младшая группа и старшая группа);
Кегельринг – МАКРО   (старшая группа);
Горка (старшая группа);

Фристайл (младшая группа и старшая группы).                                             
2.3. Порядок проведения 
	9:00 – 9.30
	Заезд участников

	9:30 - 10:00
	Регистрация команд. Выставка работ учащихся и портфолио образовательных  организаций по  3D-моделированию.

	10:00 - 10:15
	Торжественное открытие и награждение победителей и лауреатов конкурса по программированию и техническому моделированию "Планета добрых роботов" и конкурса компьютерной графики  номинации «Геометрическое моделирование»

	10:15 - 10:45
	Проверка роботов на соответствие  и тренировка  команд

	10:45 - 12:00
	Первая попытка команд-участников

	12:00 - 12:30
	Перерыв на обед

	12:30 - 12:50
	Проверка роботов на соответствие  и тренировка команд

	12:50 - 14:00
	Вторая попытка команд-участников

	14:00 - 14:30
	Подведение итогов

	14:30 - 14:45
	Объявление победителей и церемония награждения


2.4. Судейство

1. Организаторы оставляют за собой право вносить в правила Конкурса любые изменения, уведомляя об этом участников. 
2. Судьи обладают всеми полномочиями на протяжении всех состязаний; все участники должны подчиняться их решениям. 

3. Переигровка может быть проведена по решению судей в случае, когда робот не смог закончить этап из-за постороннего вмешательства, либо когда неисправность возникла по причине плохого состояния игрового поля, либо из-за ошибки, допущенной судейской коллегий. 

4. Члены команды и руководитель не должны вмешиваться в действия робота своей команды или робота соперника ни физически, ни на расстоянии. 
2.5. Требования к команде

1. Операторы одного робота не могут быть операторами другого робота,  если робот уже принимает участие в одной из номинаций. 

2.  В день соревнований на заявленную номинацию команда должна подготовить все необходимые материалы, такие как: робот («домашняя» сборка или набор LEGO), запас необходимых деталей конструктора, запасные батарейки или аккумуляторы и т.д., а также ноутбуки с установленным программным обеспечением.
3. В зоне состязаний (техническая зона и зона соревновательных полей) разрешается находиться только участникам команд (тренерам запрещено), членам оргкомитета, судьям, помощникам судей и организаторам. 

4. После старта запрещается вмешиваться в работу робота, иначе команда может быть дисквалифицирована. 

5. Участникам команды запрещается покидать зону соревнований без разрешения члена Оргкомитета или судьи. 

6. Во время проведения соревнований запрещены любые устройства и методы коммуникации. 

Всем, кто находится вне области состязаний, запрещено общаться с участниками. Если все же необходимо передать сообщение, то это можно сделать только при непосредственном участии члена Оргкомитета. 

7.  Операторы могут настраивать робота только во время тренировки, после окончания этого времени нельзя модифицировать и заменять программу. Также команды не могут просить дополнительного времени. 

8. Команды должны поместить робота в инспекционную область (карантин) после окончания времени тренировки, перед попыткой. После проверки оргкомитетом на каждого робота выдается талон соответствия с присвоенным номером. Если найдено нарушение в конструкции робота, то судья даст 3 минуты на устранение нарушения. В случае если нарушение не будет устранено в течение этого времени, команда не сможет участвовать в попытке. 

  2.6. Общие требования к роботу 

1. Размеры робота определяются регламентом конкретного соревнования. 

2. Робот должен быть автономным, т.е. не допускается дистанционное управление роботом. 

3. Роботы должны быть построены с использованием деталей только конструктора ЛЕГО Перворобот (LEGO-Mindstorms). 

4. Командам не разрешается изменять любые оригинальные части (например: EV3, NXT или RCX, двигатель, датчики, детали и т.д.). 

5. В конструкции роботов нельзя использовать винты, клеи, веревки или резинки для закрепления деталей между собой. 

6. На микрокомпьютере робота должны быть отключены модули беспроводной передачи данных (Bluetooth, Wi-Fi), загружать программы следует через кабель USB. 

7. Автономная работа робота осуществляется под управлением программы, написанной на одном из учебных языков программирования (Robolab, LEGO Mindstorms NXT (NXT-G), LEGO Mindstorms EV3). Не допускается использование профессиональных языков и сред программирования (RobotC, LabView и т.п. ). 

8. Робот, не соответствующий требованиям, не будет допущен к участию в соревнованиях, либо результат робота будет аннулирован. 

3. Номинации Конкурса
3.1. Шагающие роботы (младшая группа) 
Условия состязания: 

За наиболее короткое время робот должен, двигаясь по своей дорожке добраться от места старта до места финиша. На прохождение дистанции дается максимум 90 секунд. 

● Перед началом соревнований робот устанавливается  перед стартовой чертой. 

● Шагающий робот должен полностью, т.е. всеми своими частями, пересечь линию финиша. 

● Движение роботов начинается после команды судьи и нажатия оператором кнопки RUN робота (или другой) или с помощью датчика. 

● Соревнования проводятся по следующей схеме:

○ отборочный этап - две попытки, где роботы выступают попарно, но фиксируется время прохождения дистанции каждым роботом. В результате отборочного этапа отсеиваются роботы, не преодолевшие дистанцию за квалификационное время 90с. 

○ финальный этап (олимпийская система - “на выбывание”) - в финальные заезды выходят роботы, прошедшие отбор. Далее заезды проходят попарно с выбыванием проигравшего робота. Пары формирует судья путем жеребьевки.

● Если за максимальное время роботы не достигли финиша, они останавливаются судьей. 

Если победитель заезда не может быть определен способами, описанными выше, решение о победе или переигровке принимает судья состязания. 

Робот

● Робот должен быть автономным. 

● Перед началом соревнований размеры робота не должны превышать размеры 250x250x250 мм. 

● Робот при движении использует для опоры лишь некоторые точки на поверхности, т.е. робот должен передвигаться только с помощью «ног». Ни одна из опор не может постоянно касаться поверхности поля. 

● Все точки, которыми ноги касаются поверхности поля, по которому движется робот, не должны описывать в пространстве (относительно робота) правильную окружность.

● Робот не может касаться вращающимися колесами, гусеницами (др. деталями) поверхности, по которой движется. 

● Программа может быть написана/откорректирована в день соревнования, после ознакомления с игровым полем. 

Игровое поле
На поле могут быть препятствия в виде плавных подъемов/спусков до 2-х см

Зона старта и финиша отмечена чёрной линией; 
Общая длина поля для шагающих роботов 230 см, ширина дорожки 50 см для каждого робота.
3.2. Траектория
3.2.1. Траектория (младшая группа) 
Условия состязания 

За наиболее короткое время робот должен, двигаясь по своей дорожке добраться от места старта до места финиша. На прохождение дистанции дается максимум 90 секунд. 
● Перед началом соревнований робот устанавливается  перед стартовой чертой. 

● Робот должен пересечь линию финиша ведущими колесами. 

● Движение роботов начинается после команды судьи и нажатия оператором кнопки RUN робота (или другой) или с помощью датчика. 

● Соревнования проводятся по следующей схеме:

○ отборочный этап - две попытки. В результате отборочного этапа отсеиваются роботы, не преодолевшие дистанцию за квалификационное время 90с. 

○ финальный этап (олимпийская система - “на выбывание”) - в финальные заезды выходят роботы, прошедшие отбор. Далее заезды проходят попарно с выбыванием проигравшего робота. Пары формирует судья путем жеребьевки.
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Игровое поле 
·  Размеры игрового поля 3000х1200 мм. 
· Поле представляет собой белое основание с черной линией траектории. 
· Ширина линии 50 мм. 
Робот 

● Максимальный размер робота 250х250х250 мм. Во время попытки робот не может менять свои размеры. 

● Робот должен быть автономным. 

● На стартовой позиции робот устанавливается колесами перед линией старта, датчики света (цвета) могут выступать за стартовую линию. 

Правила отбора победителя 

● В зачет принимается лучший результат   из двух попыток. 

● Финиш робота фиксируется, когда ведущие колеса заедут на линию финиша. 

● Если во время попытки робот съедет с линии, т.е. окажется всеми колесами с одной стороны линии более чем на 30 с, попытка не засчитывается.

● Победителем будет объявлена команда, потратившая на преодоление объявленной судьей дистанции наименьшее время. 

3.2.2.Траектория (старшая группа) 

Условия состязания 

За наиболее короткое время робот должен, двигаясь по черной линии траектории, добраться от места старта до места финиша, объехав препятствия в виде кеглей, не съезжая с основного поля. Количество и расположение кеглей на траектории будет определен главным судьей соревнований не менее чем за 30 мин до состязания. 

На прохождение дистанции дается максимум 2 минуты. 
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Игровое поле:
· Размеры игрового поля 3000х1200 мм. 
· Поле представляет собой белое основание с черной линией траектории.
· Ширина линии 50 мм.

Робот 

● Максимальный размер робота 250х250х250 мм. Во время попытки робот не может менять свои размеры. 

На стартовой позиции робот устанавливается колесами перед линией старта, датчики света (цвета) могут выступать за стартовую линию.

Правила отбора победителя
·  В зачет принимается суммарный результат (время и очки) двух попыток. 
·  Финиш робота фиксируется, когда ведущие колеса заедут на линию финиша.

·  Если во время попытки робот потеряет линию, более чем на 30 с, попытка не засчитывается; за потерю линии начисляется штрафное очко (одно очко эквивалентно +10 с времени)

· призовые очки за прохождение препятствия (-10 с  за каждое пройденное при условии сохранения кегли на месте и -5 с при задевании кегли, при котором она остается на черной линии); за сбитую с линии кеглю начисляется штрафное очко. 
· Победителем будет объявлена команда, потратившая на преодоление объявленной судьей дистанции наименьшее время с учетом призового и штрафного времени. 
3.3. Сумо
Условия состязания:

В этом состязании участникам необходимо подготовить автономного робота, способного наиболее эффективно выталкивать робота-противника за пределы черной линии ринга.

Состязание разыгрывается между двумя командами. Только один участник команды – оператор может подходить к рингу. Состязание начинается по команде судьи. Судья определяет победителя матча по набранным очкам.
Робот
· должен помещаться в квадратную коробку размеров 20x20 см, высота ро​бота не ограничена;

· масса робота должна быть меньше 1000 г; робот может увеличиваться в размерах после начала матча, но не должен физиче​ски разделяться на части, и должен оставаться одним цельным роботом; 

· каждый робот получает номер на регистрации.

Требования к рингу

Поле
1. Белый круг диаметром 1 м с чёрной каёмкой толщиной в 5 см.
2. В круге красными или белыми полосками отмечены стартовые зоны роботов.
3. Красной или белой точкой отмечен центр круга.
4. В соревнованиях используется поле в виде подиума высотой 10-20 мм. Поле располагается на ровной горизонтальной поверхности. Размер поверхности (основания) должен быть достаточным для исключения случайного падения роботов с высоты. Допускается расположить поле непосредственно на полу.
5 Поле изготавливается из твёрдого шероховатого материала, обеспечивающего достаточное качество сцепления резиновых покрышек колёс и гусениц с поверхностью (из ламинированной ДСП, листового пластика и т.п.). Линии могут быть выполнены как из самоклеящегося листового материала (плёнки), так и с помощью краски, устойчивой к истиранию.
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Условия состязания

Состязание проходит между двумя роботами.
· Цель состязания - вытолкнуть робота-противника за черную линию ринга. После начала состязания роботы могут маневрировать по рингу как угодно.
· Если любая часть робота касается поверхности вне подиума (за пределами черной линии), роботу засчитывается проигрыш в раунде.
· Если по окончании раунда ни один робот не будет вытолкнут за пределы круга, то выигравшим раунд считается робот, находящийся ближе всего к центру круга.
· Если победитель не может быть определен способами, описанными выше, решение о победе или переигровке принимает судья состязания.
Во время раунда участники команд не должны касаться роботов.
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· После старта (начало раунда) команды запускают роботов, и после пятисекундной паузы роботы могут начать действовать. В течение этих пяти секунд иг​роки должны покинуть зону ринга – выйти за ограничительную линию.

· Состязание останавливается и возобновляется, когда судья объявляет об этом. 

· Один матч состоит до 3 раундов, каждый раунд длится до 90 секунд. Время раунда может быть продлено судьями;
· Команда, выигравшая два раунда, выигрывает матч. Команда получает очко, когда выиг​рывает раунд.

· Когда ни одна из команд не может выиграть матч в указанный период вре​мени, может быть проведён дополнительный матч, в котором побеждает команда, первая получившая очко.

· Матч заканчивается, когда судья об этом объявляет. Команды забирают ро​ботов из зоны ринга.

Правила начисления очков
· Одно очко даётся, когда:

- робот в соответствии с правилами вынуждает робота-соперника коснуться пространства вне ринга;

- робот-соперник коснулся пространства вне ринга сам по себе;
- робот-соперник находится ближе всего к центру круга;
· Критерии определения победителя: штрафные очки за время матча; поведение игроков во время матча.

· Матч должен быть остановлен и назначена переигровка в следующих слу​чаях:

- роботы сцепились или кружат вокруг друг друга без заметного результата в течение 45 секунд;

- оба робота перемещаются безрезультатно, не трогая друг друга в течение 45с;

- если оба робота касаются пространства за пределами ринга в одно и то же время, и невозможно определить, кто коснулся первым, назначается переигровка.
3.4. Кегельринг – МАКРО
Условия состязания:

· перед началом состязания на ринге расставляют 6 кеглей (место установки определяется за 30 мин до начала турнира ): 4 кегли белого цвета и 2 - черного; робот ставится в центр ринга;
· за отведенное на поединок время робот, не выходя за пределы круга, очер​чивающего ринг, должен вытолкнуть 4 кегли белого цвета (для старшей группы) или все кегли (для младшей группы). После того, как робот вытолкнул все кегли (в соответствии с возрастной категорией), поединок останавливается и прошедшее время считается временем поединка; 
· за выталкивание из круга черных кеглей (для старшей категории) назнача​ется штрафное время. Если робот не успел вытолкнуть за время раунда все  кегли, за каждую пропущенную кеглю также назначается штрафное время. Выигрывает робот, получивший в сумме минимальное время, равное времени по​единка с назначенным штрафным временем;

· на очистку ринга от кеглей дается 90 с. По окончании отведен​ного для игры времени робот должен самостоятельно остановиться;

во время проведения состязания участники команд не должны касаться ро​ботов, кеглей или ринга. 
Игровое поле
· цвет поля - светлый; цвет ограничительной линии - черный; диаметр ринга -1м (белый круг); ширина ограничительной линии - 50 мм.

Кегли представляют собой цилиндры. Диаметр кегли - 70 мм. Высота кегли - 130 мм. Вес кегли - не более 100 гр.
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Поле 
Робот

· максимальная ширина робота - 20 см, длина - 20 см; вес робота не более 1000г; высота не ограничена; робот должен быть автономным;

· во время соревнования размеры робота должны оставаться неизменными;

· робот должен выталкивать кегли исключительно своим корпусом;

· робот должен уметь различать черные и белые кегли (для старшей категории). Если робот не различает цветов банок, он дисквалифицируется.

3.5. Горка 
Условия состязания:
Робот должен подняться по специальной горке и остановиться на её верхней площадке. 

Максимальное время проведения соревнования - 90 секунд.

Игровое поле

Полигон состоит из 3-х ступеней и нижней части, расположенной на уровне пола.

Высота горки от уровня пола  200 мм. Ширина 500 мм.


Робот
· Должен быть полностью автономным, все элементы конструкции, включая питание, должны находиться непосредственно на самом роботе; максимальные размеры: ширина - 350 мм, длина - 350 мм, высота не ограничена; размеры робота во время соревнования не могут превышать максимально разрешенных; вес не должен превышать 3 кг.
· Перед началом состязания робот должен полностью находиться на стартовом поле перед линией старта/финиша; Если робот не укладывается в 90 секунд, назначается очко за каждую преодоленную ступень (одно за спуск и одно за подъем);

· Робот должен быть включен или инициализирован вручную в начале состязания по команде судьи, после чего в его работу нельзя вмешиваться.

· Правила отбора победителя: на прохождение дистанции каждой команде дается две попытки; в зачет принимается лучшее время из попыток; побеждает робот, взобравшийся на верхнюю площадку  или преодолевший наибольшую дистанцию горки за наименьшее время или набравший больше очков.
3.6. Фристайл
Фристайл – это возможность участникам любого возраста продемонстрировать свои разработки посетителям конкурса. Команды выставляют свои изделия и поделки собранные и изготовленные на уроках технологии, робототехники и др.

В Конкурсе принимают участие роботы следующих категорий:

· «Исследовательские роботы» (@recon) – роботы, созданные для поисково-спасательных операций.

· «Роботы-помощники» (@home) – проекты по робототехнике в области помощи человеку в профессиональной и бытовой сфере, в том числе роботы-тренажёры, предназначенные для проведения тренировок. 

· «Творческие проекты» – роботы-танцоры, художники, спортсмены и прочие, созданные с развлекательными, образовательными или исследовательскими целями.  

Победителем становится команда, чьи изделия получили наибольший интерес посетителей (приз зрительский симпатий) и членов жюри.
4. Организационно-методическое обеспечение Конкурса
4.1. Для организационно-методического обеспечения проведения Конкурса создается оргкомитет.
4.2. Оргкомитетом формируется  жюри. 
4.3.  Информация о конкурсе и порядке участия в нем, о победителях и призерах является открытой, публикуется на сайте ГБОУ ДПО «Похвистневский РЦ».
5. Функции оргкомитета, жюри

5.1. Оргкомитет Конкурса:
- определяет форму проведения конкурса и осуществляет ее организационно-методическое обеспечение;

-   вносит предложения по составу жюри;

- вносит предложения по квотам победителей от общего числа участников конкурса;

-    разрабатывает правила соревнований для конкурса;

- разрабатывает методические рекомендации по проведению конкурса.
5.2. Жюри:
- оценивает результаты выполнения учащимися заданий конкурса;

- определяет победителей и призеров;

- готовит предложения по награждению победителей.

- представляет отчет в Оргкомитет конкурса.
6. Порядок участия в конкурсе
Учреждение должно предоставить заявку для участия в конкурсе со списком команды (2 человека в команде!) (Приложение № 1) по адресу: г.Похвистнево, ул.Малиновского , 1А; e-mail: rcadm@samtel.ru  до 24 марта 2016 года. 
В заявке указываются: ФИО участников команд, возраст каждого из участников, номинации, учреждение, ФИО руководителя (педагога) с контактными данными. 
От учреждения принимаются по 1 (одной) команде в каждой номинации в каждой возрастной категории.
Оригиналы всех документов (заявка, подписанная руководителем учреждения и заверенная печатью; согласия на обработку персональных данных руководителя (педагога) и участников), должны быть предоставлены Оргкомитету в день проведения конкурса.

7. Определение победителей
7.1. Победители определяются отдельно в каждой возрастной категории и в каждой из номинаций в соответствии с условиями состязания. 

7.2. Победителям конкурса вручаются дипломы и призы. 

7.3. По итогам проведения конкурса издается приказ, утверждающий список победителей.
8. Контакты

Адрес: г.Похвистнево, ул.Малиновского, 1А, ГБУ ДПО «Похвистневский РЦ», тел. (846 56) 2-16-44,  Абрамова Марина Валентиновна, Федорова Елена Ананьевна.
Электронная почта: rcadm@samtel.ru     

Приложение № 2

к приказу

СВУ МОиН СО

от 11.03.16 г. №067-од

Состав оргкомитета конкурса
1. Алтынбаев М.И., директор ГБОУ СОШ с.Алькино;
2. Федорова Е.А., методист отдела информационных технологий ГБУ ДПО «Похвистневский РЦ»;
3. Сайфулин Р.Р., учитель информатики ГБОУ СОШ с.Алькино;
4. Фогель В.В., учитель физики ГБОУ СОШ с.Алькино.

5. Чагов А.В., инженер-программист ГБУ ДПО «Похвистневский РЦ».
Приложение № 3

к приказу

СВУ МОиН СО

от 11.03.16 г. № 067-од

Состав жюри конкурса
1. Серова Е.А., начальник отдела развития образования Северо-Восточного управления МОиНСО;
2. Алтынбаев М.И., директор ГБОУ СОШ с.Алькино;

3. Козлов Д.А., директор ГБОУ СОШ №7 города Похвистнево;

4. Абрамова М.В., начальник отдела информационных технологий ГБУ ДПО «Похвистневский РЦ»;
5. Федорова Е.А.,  методист отдела информационных технологий ГБУ ДПО «Похвистневский РЦ».
Приложение № 1
 к Положению о Конкурсе

Заявка
на участие в окружном конкурсе юных конструкторов робототехники

	№ команды
	Учреждение
	ФИО участника полностью
	Возраст, дата рождения
	Номинация
	ФИО руководителя (педагога) полностью, должность, 
 контактный телефон, 
 e-mail

	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	


Руководитель учреждения

М.П.    «____»________________________2016 года

Согласие на обработку персональных данных педагога (руководителя команды)

Я, ________________________________________________________________________,

фамилия, имя, отчество

проживающий(ая) по адресу, _________________________________________________
                                                                   место регистрации

__________________________________________________________________________________________

______________________________________________ серия _________ номер ________
    наименование документа, удостоверяющего личность

выдан ____________________________________________________________________ дата выдачи _________________________ выражаю свое согласие на обработку следующих моих персональных данных: фамилия, имя, отчество,  место работы, должность, (далее - персональные данные) государственным бюджетным образовательным учреждением дополнительного профессионального  образования (повышения квалификации) специалистов центром повышения квалификации "Похвистневский Ресурсный центр" Самарской  области (руководитель – Г.Н.Радаева, адрес: ул. Малиновского , 1А) (далее - оператор) для оформления всех необходимых документов, требующихся в процессе подготовки и проведения конкурса по робототехнике, путем сбора, систематизации, накопления, хранения, использования, распространения (в том числе передачи), обезличивания, а также на уточнение (обоснованное  изменение), блокирование, уничтожение и осуществление иных действий с моими персональными данными с учетом действующего законодательства как ручным, так и автоматизированным способами на срок с 15 марта 2015 года до истечения сроков хранения соответствующей информации или документов, содержащих информацию с персональными данными, установленных оператором.

Я оставляю за собой право в случае неправомерного использования предоставленных данных согласие отозвать, предоставив в адрес оператора письменное заявление.

Настоящим я подтверждаю, что в случае необходимости предоставления персональных данных для достижения указанных выше целей третьим лицам, оператор вправе в необходимом объеме раскрывать для совершения вышеуказанных действий информацию обо мне лично (включая мои персональные данные) таким третьим лицам, их агентам и иным уполномоченным лицам, а также предоставлять таким лицам соответствующие документы, содержащие такую информацию, для обработки персональных данных на основании настоящего согласия.

___________      __________________________      /______________________________/

         дата                                              подпись                                                        фамилия, и.о.

Согласие на обработку персональных данных несовершеннолетнего (до 18 лет)

Я, ________________________________________________________________________, 

фамилия, имя, отчество - мать, отец, опекун и т.д.

проживающий(ая) по адресу _________________________________________________ ___________________________________________________________________________,

                                                                  место регистрации                                                                             __________________________________________ серия _____​___ номер __________________  наименование документа,  удостоверяющего личность

выдан __________________________________________________________________________

дата выдачи ________________________, выражаю свое согласие на обработку персональных данных _______________________________________________________, 

фамилия, имя, отчество несовершеннолетнего

чьим законным представителем я являюсь, а также моих следующих персональных данных: фамилия, имя, отчество, место работы, должность и любая иная информация обо мне лично и относящаяся к личности, официальным представителем которой я являюсь, доступная или известная в любой конкретный момент времени (далее - персональные данные) государственным бюджетным образовательным учреждением дополнительного профессионального  образования (повышения квалификации) специалистов центром повышения квалификации "Похвистневский Ресурсный центр" Самарской  области (руководитель – Г.Н.Радаева, адрес: ул. Малиновского , 1А)  (далее – оператор), для оформления всех необходимых документов, требующихся в процессе подготовки и проведения конкурса по робототехнике, путем сбора, систематизации, накопления, хранения, использования, распространения (в том числе передачи), обезличивания, а также на уточнение (обоснованное  изменение), блокирование, уничтожение и осуществление иных действий с персональными данными личности, официальным представителем которой я являюсь, с учетом действующего законодательства как ручным, так и автоматизированным способами на срок с 15 марта 2015 года до истечения сроков хранения соответствующей информации или документов, содержащих информацию с персональными данными, установленными оператором.

Я оставляю за собой право в случае неправомерного использования предоставленных моих и персональных данных личности, официальным представителем которой я являюсь, согласие отозвать, предоставив в адрес оператора письменное заявление. 

Настоящим я подтверждаю, что в случае необходимости предоставления персональных данных личности, официальным представителем которой я являюсь, для достижения указанных выше целей третьим  лицам оператор вправе в необходимом объеме раскрывать для совершения вышеуказанных действий информацию обо мне лично (включая мои персональные данные), о личности (включая персональные данные), официальным представителем которой я являюсь, таким третьим лицам их агентам и иным уполномоченным лицам, а также предоставлять таким лицам соответствующие документы, содержащие такую информацию, для обработки персональных данных на основании настоящего согласия.

______________

        дата

______________________________                       /________________________________/

подпись представителя несовершеннолетнего                                                                               фамилия, и.о. 

Примерное положение кеглей





Робот








